1511 — ONCELIKLi ALANLAR ARASTIRMA TEKNOLOJi GELISTIRME VE YENILIK
PROJELERI DESTEKLEME PROGRAMI

MAKINA iMALAT-ROBOTIK VE MEKATRONIK CAGRI DUYURUSU

1. Gagri Kodu

\ 1511-MAK-ROME-2015-2

2. Gagni Bashgi

Enddstriyel Robotlar

3. Gagn Gerekgeleri ve Amaglar

Ulkemizde endiistri alaninda katma degeri yiiksek Uretilecek her bir tiriin icin kalite, maliyet ve tretim
hizi belirleyici faktordiir. Bahsedilen bu faktorler tamamen liretim sekline, teknolojik donanima ve alt
yapiya baghdir. Gelismis Ulkelere bakildiginda endistri alanindaki liretimlerinde hemen hemen her
alanda endustriyel robotlari kullanarak elde ettikleri ekonomik gli¢ ile diinya ekonomisine yon
vermektedirler. Endustriyel robotlar ile tiretimin ve diger islevlerin kaliteli, hizli, katma degeri ylksek ve
sinirh olan insan gliciniin minimize edilerek gerceklestirilmesi artik cagimiz teknolojisinin vazgecilmez
bir unsurudur. Bu ylzden endiistride hemen hemen tim Uretim islevlerin endistriyel robotlarla
gerceklestirilmesi giin gectikce ivme kazanmakta ve daha blylk 6nem tasimaktadir. Bu amacla
endustriyel robotlarin alt bilesenleri ile birlikte tasarim ve imalatlarinin yerli olarak gercgeklestiriimesi
¢cok 6nemlidir.

Endistriyel amacl kullanilan robotlarin, kontrol Gnitelerinin, yazilimlarinin ve bu sistemlerden veri
toplamaya yonelik genel amacl veri toplama kartlarinin, muadilleri ile rekabet edecek niteliklere sahip
olacak sekilde, yerli imkanlar ile Uretilmesi cagrinin gerekgesidir. Amag, belirtilen teknik 6zellikleri
saglayan yerli Urinlerin gelistirilmesi ve prototip tretimlerinin gerceklestirilmesidir.

4. Cagri Konu ve Kapsami

Yerli Endiistriyel Robotlarin Gelistirilmesi Kapsaminda:

Gelistirilmesi istenen robot sistemlerinin en az 6 eksenli endistriyel robotlar olmalari, robotlara ait
kontrol Giniteleri ve genel amach veri toplama sistemlerinin gelistiriimesi hedeflenmektedir.

Hedeflenen Ciktilar ve Teknik Ozellikler:
Projeler asagidaki triin ve 6zelliklere odaklanacaktir:
Endiistriyel Robotlar:

e Eksen sayisi: en az 6 eksen,
e Kaldirma kapasitesi: en az 10 kg (50 kg ve Uzeri tercih edilir),

e  Minimum erisim: 1500 mm,




Noktadan noktaya hizi: 2 m/s,

Hassasiyet (Dogruluk): £0,2 mm,

Tekrarlanabilirlik: £ 0,05 mm,

Kalibrasyon: Robot eksenleri ve Takim Merkez Noktasi (TCP - Tool Center Point),
Kalibrasyon aparatlarinin da tasarlanip imal edilmesi,

Secilen uygulama/uygulamalara uygun aparatlarinin baglantisinin ve kalibrasyonunun
yapilabilmesi,

Eklem, kartezyen ve takim koordinatlarinda yoriinge kontrolli yapabilmesi,

Tercihen kuvvet kontroli yapilabilmesi,

Kablo ve hava gecislerinin robotun hareketini engellemeyecek sekilde tasarlanmasi

beklenmektedir.

Endiistriyel Robotlara Yonelik Kontrol Unitesi:

En az 16 eksen kontrol edebilmesi,

En az 6 eksende interpolasyon kabiliyetine sahip olmasi,

Bltin eksenlerde referans hareket (ivme) profili olusturabilmesi,

Sifirlama kabiliyetine sahip olmasi (Home Positioning),

Eksenler arasi senkronizasyon 6zelligi olmasi,

En az 1 kHz kapali ¢evrim hizina sahip olmasi,

Harici sensor (enkoder, Hall etkisi, kamera, lazer vb.) (izerinden kapal ¢evrim kontrol
edilebilmesi,

Sistem modelinin kontrolctl icine gdmilmesi ile sistem parametrelerinin optimizasyonunu
gerceklestirilebilmesi,

CE normlarinda glivenlik standartlarina uygun olmasi,

Sistemdeki diger kontrolctler ile haberlesme protokoliinii (USB, CAN, Ethernet vb. ) ve
kablosuz uzaktan erisimi desteklemesi,

Kolay programlanabilir, kullanici araytizii kendisine ait ve tiim yazilimi agik mimari yapida
olmasi,

Program gelistirme yazilimlar (C++, MATLAB, LabVIEW vb.) ile uyumlu kitiphane ve kullanici
araylzine sahip olmasi,

Kendi kendine ariza tespit 6zelligine sahip olmasi

beklenmektedir.

Endiistriyel Robotlara Yonelik Genel Amagh Veri Toplama Karti:

16 SE / 8 Diff analog girisin en az 2 kanali es zamanli 6rnekleme 6zelligine sahip olmasi,

En az 16 bit 6rnekleme hassasiyetine sahip olmasi,

En az 500 kS/s 6rnekleme hizina sahip olmasi,

+ 10V, £ 5V, £ 1V analog giris gerilim araligina sahip olmasi,

En az 2 analog cikis, en az 16 bit, minimum 900 kS/s, + 10V giris gerilim araligina sahip olmasi
En az 24 dijital I/O olmasi,

C++, MATLAB, LabVIEW vb. programlar ile uyumlu sirici programina (Bu yazilimlardan
donanima erisebilme ve kontrol edebilme) sahip olmasi,




e USB ve/veya PCl tizerinden veri aktarma 6zelligine sahip olmasi,

e Oto-kalibrasyon yapabilme 6zelligine sahip olmasi,

e Donanim ve yazilim tetikleme 6zelligine sahip olmasi,

e Tercihen sayicl ve zamanlayici fonksiyonlarina sahip olmasi
beklenmektedir.

Diger Hususlar:

Cagri kapsaminda, yukarida teknik ozellikleri tanimlanan “Endustriyel Robot”, “Endustriyel Robotlara
Yénelik Kontrol Unitesi” ve “Endistriyel Robotlara Yonelik Genel Amach Veri Toplama Karti”’ndan
olusan tim sistemin bir arada tasarlanarak Uretildigi yerli katki orani yiksek proje basvurulari
beklenmektedir.

5. Gagri Takvimi

Cagn Acihs Tarihi 15 Eylal 2015

Cagni Kapanig Tarihi 14 Aralik 2015

On Kayit Son Tarih* 07 Aralik 2015 Saat: 17:30

Proje Oneri Basvuru Tarihleri 15 Ekim 2015 - 14 Aralik 2015 Saat 17:30

*: Proje basvurular yapabilmek icin proje éneri bashginiz ve kurulusunuz durumu ile ilgili belgeleri TUBITAK’a
sunarak 6n kayit onayi almaniz gerekmektedir. Burada belirtilen tarih bu evraklarin TUBITAK'a evrak girisinin
yapilabilecegi en son tarihi ifade etmektedir. Bu tarihe kadar &n kayit evraklarini TUBITAK’a ulastiramayanlar

proje basvurusu yapamayacaktir.

6. Cagriya Ozel Sartlar

Proje siiresi list siniri :36 Ay
Proje biitgesi iist siniri : 5.000.000,00 TL
isbirligi yapis : Proje basvurusu, hedeflenen giktilarin tamamini gergeklestirebilecek tek

bir kurulus tarafindan yapilabilmekle birlikte kuruluslar arasi gorev dagilimi uzmanlk alanlarina uygun
olarak yapilmis ortakli basvurular olumlu bir husus olarak géz dntline alinacaktir.

Diger hususlar

e Gelistirilecek sistemin ticarilesme potansiyelinin yliksek olmasi tercih sebebi olacaktir. Bu
kapsamda proje 6nerisinde, hedeflenen endistriyel uygulamalarin detaylandirilarak konu ile
ilgili piyasa arastirmalarina da yer verilmesi beklenmektedir.

e Proje hedefi Urinlerin seri Uretime aktarilabilecek nitelikte calisir prototiplerinin olusturulmasi
beklenmektedir.

e Universite ve diger arastirma kurumlariyla isbirlikleri dikkate alinacaktir.

e Sadece sistem entegrasyonu/montaji iceren pilot uygulama projeleri cagri kapsami disindadir.

e Tasarim ve Ar-Ge faaliyetleri yurtdisinda yapilan calismalar cagri kapsami disindadir.




7. irtibat Noktasi

0312 468 5300/4530

SR EELmIEL Okan CENGIZ okan.cengiz@tubitak.gov.tr

0312 468 5300/1759

SRS, Taner BAHADIR taner.bahadir@tubitak.gov.tr

0312 468 5300/4741
neslihan.dede@tubitak.gov.tr

0312 468 5300/1033
fatih.sahin@tubitak.gov.tr

1511 Program Sorumlusu | Neslihan ALTAY DEDE

Fatih M. SAHIN

On Kayit Sorumlulan
0312 468 5300/1408
begum.basar@tubitak.gov.tr
Ayrintili bilgi icin: www.tubitak.gov.tr/1511
E-mail: 1511 @tubitak.gov.tr

Begiim BASAR

8. llgili Belgeler

e 1511 Oncelikli Alanlar Arastirma Teknoloji Gelistirme ve Yenilik Projeleri Destekleme Programi
Uygulama Esaslari
e 1511 Proje Oneri Basvuru Formu (AGY111-02)

Bu cagri duyurusu TUBITAK 1511 kodlu “Oncelikli Alanlarda Arastirma Teknoloji Gelistirme ve Yenilik
Projeleri Destekleme Programi” uygulama esaslari cercevesinde yapilmis olup, burada belirtiimeyen
hususlar icin uygulama esaslarinda yer alan hikimler gecerlidir.



