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1. Genel Cerceve

imalat sanayi, kiiresel imalat beklentilerindeki degisimler, bilisim teknolojilerinin etkin olarak
kullanimindaki eksiklikler gibi nedenlerle Uretimin performansi ve sirdurilebilirligi acisindan
ciddi sorunlarla kargi karsiyadir. Son yillarda nesnelerin interneti ve akilli ¢bziimleme
teknolojileri gibi yaklagsimlarin imalat sektériinde kullanilmaya baslanmasiyla, yukarida
belirtilen problemlere ¢6ziim bulma, timlesik fabrika performansini artirma, imalat sirecinin
kalitesini ve kontrol edilebilirligini iyilegtirme yoninde olumlu geligmeler mimkin olmustur.

imalatta, birbirine bagh sistemlerin ve nesnelerin interneti kavraminin entegrasyonu ile
olusan ve dordincu endustri devrimi ya da “Endustri 4.0” olarak da adlandirilan bu yapi,
“akill fabrika” kavramini hayatimiza sokmustur.

Ulke olarak, 6zellikle Amerika Birlesik Devletleri ve Almanya’nin bagini ¢ektigi, bu teknolojik
ilerleme iginde yer alabilmek icin akilli fabrika kavrami icinde yer alan bittin alanlarda 6zgun
ve yenilik¢i yaklasimlarin/sistemlerin gelistiriimesine ihtiyac duyuldugu aciktir. Akilli fabrika
kavraminin butlnlesik bir parcasi olan ve siber fiziksel sistemleri (SFS) iceren fabrika
otomasyon sistemlerinin ise bu cabanin diginda kalmasi dusunulemez. Bu ¢abanin bir
parcas! olarak fabrika otomasyonu icin gerekli i) otomasyon sistemleri, ii) otomatik
yonlendirmeli araclar ve iii) akilli depolama sistemleri igin gOmuli  sistem
yaklagim/teknolojilerinin gelistiriimesi bu ¢cagridaki temel beklentidir.

2. Amagc ve Hedefler

Bu cagrida “akilli fabrika” kavrami icinde yer alacak sekilde fabrika otomasyonuna katkida
bulunacak drtnlere yonelik gomuli sistem teknolojilerinin gelistiriimesi hedeflenmektedir.
Gelistirilecek teknolojiler ile ilgili 6zgin ve yenilikci ¢ozimlere ulasiimasi ve milli akilh
fabrika sistemleri gelistirmek Uzere ilgili alanlara katkida bulunulmasi amaclanmaktadir. Bu
cercevede -20 °C ile +85 °C arasinda caligabilecek ve endustriyel seviyede elektromanyetik
uyumluluga (EMC) sahip;

a) Olceklenebilir (ayn1 goémuli  sistemden birden ok olmasi durumunda
arayuzlerin c¢al stig1), endustriyel otomasyon sistemlerine entegre gomi [0
sistem ve uygulama platformu geli  stirilmesi

Bir igletim sistemine sahip; endustriyel otomasyon sistemleri (PLC, vb.) ile kumanda ve

haberlesme araylzi bulunan; MRP araylzi bulunan; o6lceklenebilir insan-makine

araylzi olan gomuliu sistemler icin
- Donanim platformu gelistiriimesi
- Gercek zamanl algoritmalar gelistiriimesi
- APl'ler gelistiriimesi
- MRP araytzi gelistiriimesi
b) Otomatik Ydnlendirmeli Araclarin (OYA/AGV-Automa ted Guided Vehicle)




kontrolu icin gdmull sistem  ve uygulama platformu  geli gtirilmesi
Kablosuz iletigim saglayabilen; bina i¢i konumlandirma yapabilen; dlgeklenebilir (coklu
arac) kontrol, carpismadan kacinma (collision avoidance), carpisma tespiti (collision
detection) 6zelliklerine sahip otomatik yonlendirmeli en az iki arag i¢in
- Kapsamli bir similasyon ortaminda ¢alisan OYA modeli gelistiriimesi
- Secilen donanim platformu icin strtict yazilimlarinin gelistiriimesi
- Kablosuz iletigsim yaklagimlarinin gelistiriimesi
- Olgeklenebilir kontrol yaklasimlarinin gelistiriimesi
- Yuksek hassasiyete sahip gergek zamanhh bina i¢ci konumlandirma
algoritmalarinin gelistiriimesi
- Gercek zamanli rota planlama, carpisma tespiti, carpismadan kacinma
algoritmalarinin gelistiriimesi

c) Otomatik Depo Raf Sistemlerinin ( ASRS - Automated Storage Retrieval

System) kontroli icin gémuli sistem ve uygulama platformu geli stirilmesi
Alan kullanimi (space utilization) %75 olan; %99 dogruluk oranina (accuracy) sahip;
Olgeklenebilir (birden fazla ASRS’nin bir depoda caligabilmesi); ERP/MRP araytzine
sahip ve konum belirleme sistemi bulunan en az iki ASRS icin

- Alan kullanimi stratejisinin belirlenmesi

- Donanim platformu gelistiriimesi

- Sdrucl yazihmlarin gelistirilmesi

- ERP/MRP arayuzlerinin geligtiriimesi

- Gergek zamanli konum belirleme ve kontrol algoritmalarinin geligtiriimesi

d) Emniyet Amacli Programlanabilir Mantiksal Denetleyi ci (Safety PLC)
geli stiriimesi
Asgari SIL3 (Safety Integrity Level) emniyet seviyesi destegine sahip; giris-¢ikis sayisi
Olgceklenebilir; lineer cetvel ve/veya enkoder baglantil emniyet amagch PLC icin
- Emniyet amach denetleyicilerin kavramsal tasariminin yapilmasi, donanim
platformunun secilmesi veya donanimin sistem tasarimi
- Sdrdcl yazihmlarinin gelistiriimesi
- Emniyet amagl islevlere yonelik model, metodoloji ve algoritmalarin gelistiriimesi
(veya uyarlanmasi)
- Geligtirilen model, metodoloji ve algoritmalara iliskin yazilim ktiphanelerinin
gelistiriimesi (veya uyarlanmast)

konularinda 6zgin ve yenilikci projeler desteklenecektir.

3. llgili Destek Programi

Bu cagri konusu kapsaminda 6nerilecek projelere “1003-Oncelikli Alanlar Ar-Ge Projeleri
Destekleme Programi” kapsaminda destek verilecektir.

4. Cagriya Ozel Hususlar

«  Onerilecek projeler kiiciik, orta veya buyiik 6lgekli projeler olarak hazirlanabilir.
 Bu cagri kapsaminda altyap! olusturmaya yonelik olan projeler desteklenmez ve




proje bitce kalemleri arasinda dengeli bir dagilim olmasi beklenir.

» Orta ve blyuk dlgekli projelerin farkli kurum/kuruluglarda yurutilen ve birden fazla
kurumun yer aldigi alt projelerden olusmasi (bir proje en fazla 1 ana ve 3 alt
projeden olusabilir) ve Universite ile 6zel sektorin katilmi énerilmektedir.

 Bu cagrn programina Onerilecek projelere, yeni kurulan universitelerden (2006
yilindan itibaren kurulmus Universiteler) proje yuraticusu velveya arastirmacilarin
katiliminin saglanmasi tesvik edilmektedir (*).

»  Onerilecek projelerde Teknoloji Hazirlik Seviyesi (**) 5 (THS-5) hedeflenmesi tesvik
edilmektedir (*).

(*) Bilimsel degerlendirme sirasinda ayni/yaklagik puan alan proje ©nerilerinden belirtilen kosulu
saglayanlara butce imkanlari da gozetilerek dncelik saglanacaktir.

(**) Teknoloji Hazirlik Seviyeleri icin H2020 2014-2015 calisma programi Ek-G'yi referans aliniz
(http://ec.europa.eul/research/participants/data/ref/h2020/wp/2014 2015/annexes/h2020-wpl1415-
annex-g-trl_en.pdf).

5. Cagri Takvimi

Asama Cevrimici Ba svuru Sistemi Elektronik Ba gvuru Ciktisinin
$ Kapani g Tarihi Gonderilmesi Igin Son Tarih*

Birinci A sama 01.04.2016 17:30 08.04.2016 17:30

ikinci A sama 17.06.2016 17:30 01.07.2016 17:30

O Elektronik basvuru ciktisinin i1slak imzall niishasinin belirtilen tarih ve saate kadar Kurumumuza
ulastiriimasi gerekmektedir.

6. Ek Belgelere Referanslar
* 1003 Destek Programi Web Sayfasi

* 1003 Destek Programi Bilgi Notu

+ 1003 Oncelikli Alanlar Ar-Ge Projeleri Destekleme Programi Usul ve Esaslari
* Ulusal Bilim, Teknoloji ve Yenilik Stratejisi (UBTYS) 2011-2016

« 1003 Proje Onerisi Degerlendirme Formu

« Yasal/Ozel izin Belgesi Bilgi Notu

» Etik Kurul Onay Belgesi Bilgi Notu

7. irtibat Bilgileri
Betiil Oztiirk
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